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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANII I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

CZESC OGOLNA

1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajgcego
Remont drogi ,, WOJNIACZKA” w Glince w km 0+150-0+400
2. Przedmiot robét budowlanych
odtworzenie trasy
rozbidrka elementow drog
rozbidrka przepustow
wykonanie przepustow
roboty odwadniajgce — rowy
koryto
oczyszczenie i skropienia
podbudowy z kruszywa tamanego
pobocza
oczyszczenie i skropienie warstw
nawierzchnia z betonu asfaltowego
3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
roboty pomiarowe i rozbidrka elementow drog
4. Nazwy i kody CPV
45233140-2 Roboty drogowe
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
45111300-1 Roboty rozbiorkowe
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45232452-5 Roboty odwadniajace
5. Informacja o terenie budowy
Terenem budowy jest pas drogowy drogi gminnej "Wojniaczka” w Glince w km 0+150-0+400
Przekazanie placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspolrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa. Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i ST. Dokumentacja projektowa, ST i

wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru inwestorskiego a
stanowig cz¢$¢ umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg
wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i ST., a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowg lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy. Przebudowa i remont wykonywany ,,pod ruchem”



Wykonaweca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzagdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robo6t; Wykonawca ma obowigzek znaé i
stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie ograniczat uciazliwosci wynikajace z

nadmiernego hatasu, wibracji oraz stosowat srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem
zbiornikow i ciekéw wodnych substancjami toksycznymi a powietrza pytami i gazami.

Ochrona przeciwpozarowa,

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé,
wymagany sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0s6b trzecich.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia;

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢
zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej;

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne
zlokalizowane w pasie drogowym lub jego bezposrednim sgsiedztwie.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem wszystkich instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego 1 zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w

warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz

sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla

zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Podstawowymi elementami zagrozenia bezpieczenstwa podczas wykonywania rob6t drogowych sa:

- kolizja wykonawcow robot i uczestnikow ruchu drogowego (roboty wykonywane pod)

- zagrozenia wynikajace z wykonywania wykopow,

- zagrozenia wynikajace z zatrudnienia sprzety i transportu zmechanizowanego,

- zagrozenia wynikajace z uzywania narzgdzi recznych z napedem mechanicznym,

- zagrozenia wynikajace z wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych (temp. do
1600C),

- kolizja wykonywanych robét ziemnych z podziemnymi urzadzeniami obcymi.

6. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow przeznaczonych do robdt, Wykonawca

przedstawi Inspektorowi nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczace

proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez

odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materialy uzyskane z

dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatow

miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce 1 rekultywacji

terenu po ukonczeniu robot.




Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru inwestorskiego. Jesli dokumentacja projektowa lub
ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca zapewni, aby
tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robédt, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

7. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn;

Wykonawca jest zobowiagzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzegt uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, a w przypadku braku ustalen, sprzet powinien by¢é uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

8. Wymagania dotyczace Srodkow transportu;

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptlyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego , w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

9. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialtdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera., oraz za bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w  dokumentacji projektowej Iub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Btedy popetnione przez Wykonawceg w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy
dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pisSmie przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialdw i robodt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.



Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytulu poniesie Wykonawca.
10. Dokumenty budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg
jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i
Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego,
daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych ostatecznych
odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksiagzki obmiarow.
Do pozostatych dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie/zgloszenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

11. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot;

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Jesli ST wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny. (dlugos¢ x szerokos$¢ x wysokosc/grubosé/glebokos¢ x ilosc).

13. Opis sposobu odbioru rob6t budowlanych;

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek

bez hamowania og6lnego postgpu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakos$¢ i1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru
inwestorskiego.

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt
odbioru ostatecznego robot .Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli ~ zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.  uzupetniajgce
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST,

6.. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu- jesli mowi o tym
umowa ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiiajace bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem

zasad opisanych przy odbiorze ostatecznym robot.

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco;

Asfalt uptynniony —asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.Beton asfaltowy — mieszanka
mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym, utozona 1 zaggszczona.
Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato§¢ techniczno- uzytkowa
(droge) albo jego czgs¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo z rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

Chudy beton — materiat budowlany powstaty przez wymieszanie mieszanki kruszyw z cementem w ilo$ci
5% do 7% w stosunku do kruszywa lecz nie przekraczajacej 130 kg/m3 oraz optymalng iloscig wody, ktory
po zakonczeniu procesu wigzania osigga wytrzymatos¢ na $ciskanie R28 w granicach od 6 do 9 MPa,



Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem
ruchu.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
Humusowanie — pokrycie skarpy Iub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kliniec — kruszywo tamane zwykte o wielko$ci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz z sposobem ich potaczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Korpus drogowy — nasyp lub czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Kruszywo tamane — materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych.

Kruszywo tamane zwykte — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych 1 rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢

Materialty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prze Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Miat — kruszywo tamane zwykle o wielko$ci ziarn do 4 mm.

Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednia ilo$cig asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spelniajaca okre§lone wymagania.

Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio  oddziatywaniu ruchu i

czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujagca si¢ migdzy warstwg S$cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ichna ~ podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza — warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub

profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na  podtoze.

Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna czg$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji

nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czgs$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem

czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

Piasek — kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

Pobocze — czegs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wiecej warstw zageszczonej
mieszanki, ktdra stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

Podbudowa z tlucznia kamiennego — cze$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej
warstw nosnych z ttucznia i klinca kamiennego.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

Podtoze ulepszone — gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.



Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Prefabrykat — element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie przemystowym, do zmontowania na budowie,

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym)
istniejgcego potaczenia.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Row — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnos$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Thuczen — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

Warstwa wyroOwnawcza — warstwa o zmiennej grubo$ci ukladana na istniejagcej warstwie w celu
wyréwnania jej nierownosci w profilu poprzecznym i podtuznym.

15. Dokumenty odniesienia
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pbézniejszymi
zmianami).

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika

budowy, montazu i rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).

D-01.01.00.

ROBOTY POMIAROWE

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robdt pomiarowych i stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

W zakres robot pomiarowych wchodza :

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokos$ciowego punktéw gltdéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktow gltéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do
0,20 m i dlugosci od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3.SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet :

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

gwarantujacy uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT



Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora nadzoru inwestorskiego 0
wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréow przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych prze
Inzyniera. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.
Odlegto$¢ migdzy palikami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1.0snowy realizacyjne , GUGIK 1983.

D-02.01.00

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka :
- nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych
- podbudowy z kruszywa tamanego
- rozbidrka muréw z kamienia
2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET
Do wykonania rob6t moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego.
- fadowarki,
- samochody cigzarowe,
- miloty pneumatyczne, pity mechaniczne
- koparki
4. TRANSPORT
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty rozbidérkowe elementdéw drog i obejmujg :
- wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,



- rozbidrke poszczegdlnych ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w
celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
- utylizacja
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog jest:
- dla nawierzchni z mieszanek i podbudowy z kruszywa —m2 (metr kwadratowy),
- dla muréw z kamienia — m3 (metr sze$cienny)
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST - ,,Cze$¢ ogdlna”
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Normy brak

DL.03.01.00. ROZBIORKA PRZEPUSTOW BETONOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace  wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiérka przepustow betonowych
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbidrka
przepustow betonowych wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”
3.2. Sprzet do rozbiodrki
Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbiorka przepustow moze by¢ wykorzystany sprzegt podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— spycharki,
— ‘tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne”
4.2. Transport materiatow z rozbidrki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych
Roboty rozbidrkowe przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Jesli dokumentacja
projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inspektora Nadzoru.
Podczas robét rozbidrkowych przepustu nalezy dokonacé:



— odkopania przepustu,

— rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje si¢ odzyska¢, w sposob reczny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretow zbrojeniowych i ich odgigciem,

— demontazu prefabrykowanych elementdw z rur z uprzednim oczyszczeniem spoin i czgsciowym usuni¢ciu
taw, oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych

uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce

okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wltasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu

budowy.

Doty (wykopy) po rozebraniu przepustow , powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy

zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehi¢, warstwami,

odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w ST

DL-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
6.2. Kontrola jakosci robodt rozbiérkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunietych elementach przepustow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka przepustéw i ich elementow jest:

a) elementow betonowych, kamiennych, ceglanych - m* (metr sze$cienny),

b) elementéw prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umocnien itp.,

— rozebranie elementdéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— zasypanie dotow gruntem z zaggszczeniem

- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

D-04.01.00.
WYKONANIE PRZEPUSTOW
1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru zwiazanych z wykonywaniem przepustéw rurowych 1 stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robot na drogach.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow sg:
- prefabrykaty rurowe — z betonu klasy co najmniej B-30, gladkie, bez peknie¢ i rys, dopuszcza si¢
drobne pory jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktorych glebokosc¢ nie
przekracza 5 mm, odchytki wymiaréw wg PN-B-02356, skladowanie na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu,
- prefabrykaty rurowe z PCV

- elementy betonowe przyczotkow - prefabrykowane lub murowane z kamienia tamanego



lub naturalnego za zgoda inspektora nadzoru
- podsypka piaskowa, - podsypka zwirowa, - mieszanka betonowa
- kruszywo do betonu ,
- cement — cement portlandzki zwykty (bez dodatkow) klasy 42,5 do betonu klasy B-30 i
klasy 32,5 do betonu klasy B-25,
- woda
- mieszanka kruszywa naturalnego — do wykonania tawy fundamentowej- zwir ,
- materiaty izolacyjne — emulsja kationowa , roztwor asfaltowy do  gruntowania, lepik asfaltowy
na goraco bez wypehniacza, papa asfaltowa, wszelkie inne materiaty izolacyjne sprawdzone

doswiadczalnie i posiadajace aprobate techniczng — za zgoda Inspektora nadzoru,
- zaprawa cementowa — marki nie nizszej niz M 12
3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustow pod droga powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

e koparek,

e betoniarek,

e dozownikow wagowych do cementu,

e sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne 1 mechaniczne, zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT
Wybor s$rodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
transportowanego rodzaju materiatu przeznaczonego do budowy przepustu oraz spelnia¢ zatozenia ogélne
niniejszej ST.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

e odwodnienia,

e czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktorym bedzie

wykonywany przepust,

e wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

e innych robot podanych w dokumentacji projektowe;j i ST.

Sposob wykonywania robdt ziemnych pod fundamenty $cianek czotowych i tawe fundamentowa powinien
by¢ dostosowany do wielkosci przepustu, glebokosci wykopu, uksztalttowania terenu i rodzaju gruntu.
Wykop nalezy wykonywaé¢ w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystgpi¢ do
wykonywania przepustu.

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to tawa fundamentowa moze by¢ wykonana:
e 7 kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, zgodnie z wymaganiami ST D-04.04.01
»Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,
e 7 gruntu stabilizowanego cementem Rm = 5 MPa wedlug normy . Dopuszczalne odchylki dla taw
fundamentowych przepustdéw wynoszg:
e dla wymiaréw w planie +/-5 cm,
e dlarzednych wierzchu tawy +/-2 cm.

Styki rur nalezy wypeti¢ zaprawa cementows i uszczelni¢ materialem zaakceptowanym przez Inspektora.
Deskowanie $cianek czotowych wykonywanych z betonu ,,na mokro”.

Klasa betonu powinna by¢ nie mniejsza niz B-15. Powierzchnie elementéw betonowych, ktore po
zasypaniu znajda si¢ pod ziemig, nalezy zagruntowac przez:

e dwukrotne smarowanie betonu emulsjg kationowa w przypadku powierzchni wilgotnych,

e smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych, lub innymi metodami

zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktada¢ jednocze$nie z obu stron przepustu, warstwami
o jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem. Wilgotno$¢ zasypki w czasie zageszczania powinna
odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej wg normalnej proby Proctora, metodg I wg PN-B-04481z tolerancja
-20%, +10%.
Wskaznik zageszczenia poszczegdlnych warstw powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST.
Umocnienie wlotow 1 wylotoéw nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i ST. Umocnieniu
podlega dno oraz skarpy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



Kontrola jako$ci robot obejmuje :

a. sprawdzenie rzednych posadowienia kanatéw rurowych zgodnie z dokumentacja zZ
tolerancja do +/- 1 cm, a rzgdnych $cianek czotlowych z doktadnoscia do +/- 5 mm,

b. sprawdzenie odchylenia osi kolektora rurowego,

c. sprawdzenie prawidlowosci utozenia i uszczelnienia przewodu,

d. sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,

e. badanie zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-6251:1955 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

2. PN-B-06253:1961  Konstrukcje betonowe. Warunki wykonania i ochrony w §rodowisku
agresywnych wod gruntowych

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywo mineralne do betonu

4. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodno$ci

5. PN-B-24622:1974 Roztwor asfaltowy do gruntowania

6. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa 1 wulepszone podloze 2z gruntu

stabilizowanego cementem.
7. BN-74/9191-01 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betonowych i zelbetowych.
Wymagania i badania przy odbiorze

D. 05.01.00. ROWY ODWADNIAJACE - BUDOWA, PRACE REMONTOWE 1
UTRZYMANIOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem, remontowaniem i utrzymaniem rowow

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem,
oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wodg z korony drogi

1.4.3. Row odplywowy - row odprowadzajacy wod¢ poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

— koparek podsigbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cigciu trawy

i krzakéw w obrebie rowu.



5.2. Budowa, poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku budowy oraz prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i

skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gtebokos¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako roznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewng¢trznej 1:3,
nachylenie skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glgbokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako rdznica
poziomoéw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

c¢) optywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do
1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3,
glebokos¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gleboko§¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%, - w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%, - w gruntach skalistych - 10,0%;

b) przy umocnionych skarpach i dnie, - mata trawiasta - 2,0%,, - darning - 3,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%, - brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.3. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy rozplantowaé w miejscu

zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru .

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub

wskazaniami Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

6.1.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.

6.1.2. Szerokos$¢ i gleboko$¢ rowu

Szerokos¢ i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows z tolerancja + Scm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) budowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb budowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- Scigcie trawy 1 krzakow,

- wykonanie nowych rowow

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog



D-06.01.00

KORYTO

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza gruntowego
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca winien dysponowac:

a. rowniarka lub spycharka z uko$nie ustawionym lemieszem a za zgoda Inwestora réwniez z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

b. walcami statycznymi, wibracyjnymi lub ptytami wibracyjnymi.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca winien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio

przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanym korycie nie
moze odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek do naciggania sznurkéw do wytyczenia robot w odstepach

nie wigkszych niz co 10 m.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, lub w przypadku
robot o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania az do osiagniccia wskaznika
zageszczenia okreslonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —
20% do +10%. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot obejmuje:

szerokos$¢ koryta (10 razy na 1 km i nie moze rdznic si¢ o wigcej niz +10 cm i —5 cm)

rownos¢ koryta wg BN-68/8931-04

spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacja z tolerancja +/-0,5%)

rzedne wysokosciowe (rdznica nie powinna przekracza¢ +1 cm,-2 cm)

uksztattowanie osi w planie (r6znica nie wigksza niz +/-5 cm)

wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza wg BN-77/893112

. wilgotnos¢ wg PN-B-06714-17 (tolerancja od —20% do +10%)

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

mo a0 o
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9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Normy
L. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-EN 1097-5:200 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyts.
4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i tata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
D-04.01.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, jako :

- podbudowe pomocnicza,



- podbudowg zasadnicza,
zgodnie z ustaleniami w dokumentacji projektowej i stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.
2. MATERIALY
Kruszywo tamane zwykle: thuczen i kliniec, Woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢:
- thuczen: 31,5/63 mm,0/31,5, 0/63
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm.
Kruszywo powinno by¢ klasy co najmniej II — dla podbudowy zasadniczej i klasy II i III — dla podbudowy
pomocnicze;j.
3. SPRZET
Wykonawca winien dysponowac :
- rowniarka, uktadarka lub rozsypywarka kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,
- walcami statycznymi gtadkimi do zaggszczania kruszywa grubego,
- walcami wibracyjnymi lub wibracyjnymi zaggszczarkami plytowymi do klinowania ~ kruszywa
grubego klincem,
- walcami ogumionymi lub stalowymi gtadkimi do koncowego doggszczenia,
- przewoznymi zbiornikami do wody.
4. TRANSPORT
Dowolne $rodki transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 1,5- krotnego
wymiaru najwigkszych ziarn thucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze
przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubo$¢ rozlozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagneta
grubo$¢ projektowang. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku nie mniejszym niz 30 kN/m. W przypadku wykonywania podbudowy
zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy rozltozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczenia nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m, albo plytowa zaggszczarke wibracyjna o nacisku co najmniej 16 kN/m2. Grubo$¢ warstwy
luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaly wypetnione kruszywem drobnym. Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym
gladkim o nacisku nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robdt obejmuje :

- badanie wlasciwosci kruszywa wg PN-S-96023

- szeroko$¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacja z tolerancja +10 cm, -5 cm)

- réwnos¢ podbudowy wg BN-68/8931-04 (nieréwnos¢ do 12 mm dla podbudowy zasadniczej i 15

mm dla podbudowy pomocniczej)

- spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacja z tolerancja + - ,5%)

- rzedne wysoko$ciowe (rdznice nie powinny przekraczaé¢ +1 cm,-2 cm)

- grubos¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacja z tolerancja 2 cm dla podbudowy zasadniczej i
+1 cm, -2 cm dla podbudowy pomocniczej wg BN-64/8931-02

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy :

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
2 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego

3 PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziarn.

4 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotno$ci

4 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci.

6 PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia.



7 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen

organicznych,

8 PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles.
9. PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

10 PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
11 PN-S-96023:1984 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

12 drogowych

D-08.01.00
OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW EMULSJA ASFALTOWA
1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z oczyszczeniem 1 skropieniem warstw konstrukcyjnych przed
utozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni i stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

2. MATERIALY

Rodzaje materialow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sg:

a) do skropienia podbudowy nie asfaltowe;j:

- kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994

- uplynnione asfalty §rednioodparowalne wg PN-C-96173

b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994

- uptynnione asfalty szybkoodparowalne wg PN-C-96173

- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170, za zgoda Inzyniera.

Zuzycie lepiszczy do skropienia

Lp. [Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m )
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przez Inspektora.

3. SPRZET

Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni

- szczotka mechaniczna, zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek
powinna by¢ wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do  zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie
elementy czyszczacej shuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace,

- sprezarka,

- zbiornik z woda,

- szczotki reczne.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i
regulowanie nastgpujacych parametrow:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysokosci i dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

4. TRANSPORT



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.
9.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy :

1. PN-C-04134  Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow

2. PN-C-96170  Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-961Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacje termiczna,

zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem, ze nie b¢dg korodowaty pod wptywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda
przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeplyw emulsji, powinny by¢ czyste i nie
zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usuni¢ciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy
uzywac szczotek recznych.

Skropienie warstw nawierzchni

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.
Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji prze Inzyniera jej oczyszczenia. Warstwa
nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy przy skrapianiu:

0
Lp. [Rodzaj lepiszcza Temperatury ( C)
1 Emulsia asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania
wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyé
skropiona warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie lepiszczy powinno by¢ oparte na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowaé
dla kazdej dostawy wtasciwosci :

- emulsji asfaltowej kationowej - lepkos¢ - wg EmA-94

- asfalt drogowy — penetracja — wg PN-C-04134

Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza — wg metody podanej w
opracowaniu

»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest :

- m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT73Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni

drogowych

D-09.01.00
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO



1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem warstwy $cieralnej, wiazacej, wyrownawczej i
wzmacniajacej z betonu asfaltowego dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR2 wg Zatacznika nr 5
Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. wg ponizszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu licz

KR1 > 12
KR2 od 13 do 70

i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

2. MATERIALY

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy speliajacy wymagania okreslone w normach. W zalezno$ci od rodzaju

warstwy 1 kategorii ruchu nalezy stosowa¢ odpowiednie asfalty drogowe. Nalezy stosowa¢ wypetniacz,

spelniajacy wymagania dla wypekliacza podstawowego i zastepczego.

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np. pyly z

odpylania, popioty lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgoda

Inspektora.

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowa¢ odpowiednie kruszywa podane w normach.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem

i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Nalezy stosowac¢ asfalt uptynniony.

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w  WT.EmA-99

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé si¢

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

- skrapiarek,walcow lekkich, $rednich i ciezkich , walcow stalowych gladkich , walcow
ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.Transport asfaltow drogowych

moze odbywac si¢ w:

- cysternach kolejowych i samochodowych,

- bebnach blaszanych,

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym

zawilgoceniem.

Mieszankg betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie

transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym

spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robdot, w terminie uzgodnionym z Inspektorem, Wykonawca dostarczy

Inspektorowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki .

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralne;j,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu jej wlasciwosci 1 porownaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego

przez krzywe graniczne.

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego




Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy S$cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 1. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w
KR 1 lub KR 2
Wymiar oczek sit #, Mieszanka mineralna, mm
mm Zawarto$¢ asfaltu od 0 dol6
od 0 lub od 0
do 20 do 12,8
Przechodzi
przez: 25.0 100

20.0 88=100 100
16,0 78+100 90+100
12,8 68+93 80+100
9,6 59+86 69+100
8,0 54+83 62+93
6,3 48+78 56+87
4,0 40+70 45+76
2,0 29+59 35+64

zawarto$¢é

ziarn > 2,0 (41+71) (36+65)
0,85 20+47 26+50
0,42 13+36 19+39
0,30 1031 17+33
0,18 7+23 1325
0,15 620 1222
0,075 5+10 711

anek mineralno-asfaltowych oraz warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowegoProbki powinny spehiad
wymagania podane w tablicach.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicach
Warstwa wigzgca, wyrdwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyrownawczej i
wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy .

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan i spelnia¢ wymagania
podane w tablicy.

Wykonana warstwa wigzaca, wyrownawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spetniac
wymagania podane w tablicy

Tablica 2.

Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z betonu asfaltowegoProbki
powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicach.

Wymagania warstwy
Scieralnej z BA

Lp. Whasciwosci w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2
1 . .
! Modut sztywnosci petzania ), MPa o e wymaga Sig
” Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 60 C, kN )
>55
3 Odksztalcenie probek jw., mm 0d 2,0 do 5,0
u Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5
5 Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach jw., %

od 75,0 do 90,0




6 Grubos¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu: od 0
mm do 6,3 mm od 1,5 do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5 do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 7,0
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98.0
8 Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
1) probki zageszezone 2 x 75 uderzen ubijaka

Tablica 3.
Rzedne krzywych granicznych wuziarnienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyrOwnawczej i

wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych
nziovniania NANA sxr zalasnados ad
KR 11lubKR 2
Wymiar oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#, mm o od 0 od0
d do 16 do 12,8
Przechodzi przez:
31,5
25,0
20,0 87+ 100
16,0 75+100 88+100
12,8 65+93 78+100
9,6 57+86 67+92
8,0 52+81 53+80
6,3 47+76 42+69
4,0 40+67 30+54
2,0 30+55
zawartosc¢ (46+70)
ziarn > 2,0 mm (45+70)
20+40
0,85 20+40 14+28
0,42 13+30 1124
0,30 10+25 8+17
0,18 6+17 7+15
0,15 5+15 )
0,075 3+7 3+8

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych 1 warstwy wigzacej,
wyrownawczej oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Lp. Wymagania wobec
warstwy wigzacej,
wyrbwnawcze i

Wiasciwosci
KR1 lub KR 2
! Mod nie wymaga sie
2 Stabilno$¢ probek wg
metody Marshalla w 2)
temperaturze 60 C, >8,0 (=6,0)




Odksztatcenie probek jw.,

od 2,0 do 5,0

Wolna przestrzen w

od 4,0 do 8,0

Wypetnienie wolnej
alzostzoni uonrghlach

od 65,0 do 80,0

(Grubo$¢ warstwy w cm o uziarnieniu: od 0 mm do
12,8 mm 0d 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 98,0
BWolna przestrzen w warstwie, % (v/v) 0d 4,5 do 9,0

1) dla warstwy wyrownawczej

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypehniacza
uzyskata wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura goragcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o

dlaD 50 od 1450 C do 1650 C,
dlaD 70 od 1400 C do 1600 C,
dla D 100 od 1350 C do 1600 C,

wiecej niz 300 C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

zD 50 od 1400 C do 1700 C,
zD 70 od 1350 C do 1650 C,
zD 100 od 1300 C do 1600 C,

Przygotowanie podtoza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢é wyprofilowane i roéwne.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.
Nieroéwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wicksze od podanych w tablicy

Tablica 5
Lp. |Drogiiplace Podloze pod
$cieralng
1 Drogi klasy A, S i GP 6
Drogi klasy GiZ 9
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12

W przypadku gdy nierownosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy , podtoze nalezy wyréwnac

poprzez

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa
lub asfaltem uptynnionym w ilo$ci ustalonej w ST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emuls;ji

frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawcze;.

lub uptynniacza podano w tablicy .

Powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub

materialem uszczelniajacym okreslonym w ST i zaakceptowanym przez InZzyniera.

Tablica6. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu

uptynnionego

Podtoze do wykonania warstwy

Lp. . .
P z mieszanki betonu asfaltowego

Tlos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
uptynniacza z asfaltu uptynnionego, kg/m

b

Podloze pod warstwe asfaltowa

Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa

0d 0,7do 1,0

Podbudowa z  kruszywa
mechanicznie

stabilizowanego

od 0,5 do 0,7




3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu

stabilizowanego cementem 0od 0,3 do 0,5
a Nawierzchnia  asfaltowa o  chropowatej

powierzchni 0d 0,2 do 0,5

4.Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni od 0,2 do 0,5

Pomigdzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed ulozeniem
nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego, w ilosci ustalonej w ST.
Tablica 7. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Tlos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lgb
Lp. Potaczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltov&./a. warstwa  wyrdwnawcza  lub 0d 0.3 do 0.5
wzmacniajaca
3 Asfaltowa warstwa wigzaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przy ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emuls;ji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego. Wymaganie nie dotyczy
skropienia rampa otaczarki.

Warunki przystgpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza
od +5 C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cmi+ 100 C dla wykonywanej warstwy grubos$ci <8cm.
Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V> 16 m/s).

Zardb probny

Tablica 8 Tolerancje zawarto$ci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metodg ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2

1 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm:

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 >5.0
2 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42;

0,30; 0,18; 0,15; 0,075 23,0
3 Ziarna przechodzace przez sito o oczkach #

0,075mm 22,0
- Asfalt >0,

Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywaé si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu D 50 1300 C,

- dla asfaltu D 70 1250 C,

- dla asfaltu D 100 1200 C,



Zaggszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy
powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 1 6.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Z}acze robocze powinno by¢ rowno obciete i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasmg asfaltowo-kauczukows. Sposob wykonywania zlgcz roboczych
powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypeliacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi
do akceptacji.

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano
w tablicy

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji. Wyniki powinny by¢
zgodne z receptg laboratoryjng z tolerancja okreslong w tablicy . Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi
rownowaznymi metodami.

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperaturg migknienia asfaltu.

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno$¢ wypetiacza.

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna byé zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadno$¢ pomiaru > 2°C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w ST.
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjna.

Tablica 9. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 Réwnos¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 Rowno$¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
o Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugo$ci 1 km
5 Rzgdne wysokos$ciowe warstwy pomiar rzg¢dnych niwelacji podtuznej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedlug
6 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 Grubos¢ warstwy N el o Lasdoca maca o aoudarzabhoi da 2000 o
8 Ztacza podhuzne i poprzeczne cata dlugos¢ zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugo$é
10 Wyglad warstwy ocena ciagta
11 Zaggszczenie warstwy oL e Lo d . e L A0AA
12 Wolna przestrzen w warstwie JW.

Szeroko$¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z
tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo§¢ warstwy na niej
polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego nie powinny by¢ wigksze od podanych w
tablicy .



Tablica 10. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

.. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. [Drogiiplace . L L
$cieralna wiazaca wzmacniajaca
Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy Gi Z 6 9 12
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa, z tolerancja = 0,5 %.
Zacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ziacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5 mm
ponad ich powierzchni¢. Warstwy bez opornikow powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
konieczno$¢ obcigcia pokryte asfaltem.
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.
Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjne;.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancjidaty wyniki pozytywne.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
2. PN-EN 12591:2010 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Wymagania dla asfaltow drogowych
3. PN-EN 1426:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie penetracji igla
4. PN-EN 12593:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie temperatury tamliwo$ci metoda
Fraassa
5. PN-EN 1427:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie temperatury migknienia -- Metoda
Pierscien i Kula
6. PN-EN ISO 2592:2008 - Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia -- Metoda otwartego tygla
Clevelanda
7. PN-EN 12592:2014-12 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie rozpuszczalnosci
8. PN-EN 12607-1:2014-12 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie odpornosci na starzenie pod
wptywem ciepta i powietrza -- Czgs$¢ 1: Metoda RTFOT
9. PN-EN 12606-1:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie zawarto$ci parafiny -- Cze$¢ 1:
Metoda destylacji
10. PN-EN 14272:2012 - Sklejka -- Metoda obliczania wybranych wtasciwosci mechanicznych

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja ST zostata wprowadzona do stosowania przez Generalng Dyrekcje Drog Krajowych
i Autostrad pismem nr GDDKiA-BRI13/211/3/03 z dnia 2003-09-22.

Podstawa zmian

W 2002 r. decyzja prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zostala przyjeta, metoda notyfikacji (bez
thumaczenia), do stosowania w Polsce norma PN-EN 12591:2002 (U), okreslajace metody badan i
wymagania wobec asfaltow drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale rodzajowym niz dotychczasowa norma PN-C- 96170:1965.
Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (U) sa dostepne w Polsce od poczatku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewaznia dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1965. Z chwila
przywotania w dokumentach kontraktowych normy PN-C-96170:1965



ma ona zastosowanie, pod warunkiem pozyskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965.

Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drog i Mostéw w porozumieniu
z Generalng Dyrekcjg Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zalecenia doboru  lepiszcza asfaltowego do
mieszanek mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowych konstrukecji nawierzchni podatnych i
potsztywnych”, ktory byt podstawa opracowania ST

Typ mieszanki i przeznaczenie | Tablica zal. A | Kategoria ruchu |
KTKNPP KR1-2 KR3-4
Beton asfaltowy do | Tablica A 50/70 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do warstwy DE30 A,B,C DER0
wigzacej Tablica C 50/70 A,B,C DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
Scieralnej (beton asfaltowy, | Tablica E DES&O A,B,C | DE30 A,B,C DESO
mieszanka SMA, mieszanka DE150 A,B,C1 A,B,C1
MNU)

Uwaga: 1 - do cienkich warstw Oznaczenia:KTKNPP -Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych, SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o niecigglym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zastepujacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965, 50/70 - asfalt wg
PN-EN 12591:2002 (U), zastepujacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965, DE, D - polimeroasfalt wg TWT
PAD-97 Tymczasowe wytyczne techniczne.

Polimeroasfalty drogowe. Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa 1997

Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drog i Mostéw w porozumieniu
z Generalng Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wilasciwosci dla asfaltow z
dostosowaniem do warunkéw polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wlasciwosci asfaltow drogowych o penetracji od 20x0,1
mm do 330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniem do warunkéw polskich

Metoda .
Lp Wiasciwosci Rodzaj asfaltu

badania 20130 [ 35/50 | 50770 | 70/100 | 100/15 | 160/22 ]

WEASCIWOSCI OBLIGATORYINE

1 PN-EN
Penetracja w 1426 100- 160-
250C 0,1lmm 20-30 35-50 50-70 70-100 150 290
2 Temperatura PN-EN
mperatu °C 1427 55-63 50-58 46-54 43-51 39-47 35-43
migknienia
3 Temperatura PN-EN
zaplonu, nie oc | 22592 240 240 230 230 230 220
mniej niz




Zawarto$¢ PN-EN
4 sktadnikow 12592
_ )
rozpuszezal- o 99 99 99 99 99 99
nych, nie mniej m/m
niz
5 Zmiang masy po PN-EN
Sltatjzemu ooy i % | 12007 0.5 0.5 0,5 0.8 0.8 1,0
ub przyrost) nie /m 1 , , , , , )
wigcej niz
PN-EN
6 Pozostala penetra- 1426
¢ja po starzeniu, % 55 53 50 46 43 37
nie mniej niz
Temperatura
migknienia po PN-EN
7 starzeniu, nie °C 1427 57 52 48 45 41 37
mniej niz
WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawarto$¢ PN-EN
. 0 )
8 parafiny, nie % | 12606 22 2,2 2,2 22 2,2 22
wigcej ni 1
Wzrost temp.
migknienia po PN-EN
9 starzeniu, nie °C 1427 8 8 9 9 10 11
wiecej niz
| remoer,
Twoscl, | °C 12593 resla si¢ -5 -8 -10 -12 -15
0 wigcej niz




